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  ملخص الرسالة

مؤخرا الموتور المتزامن ذى القطب المغناطیسى الدائم یتم استخدامھ بشكل شائع فى العدید من 

التطبیقات الكھرومیكانیكیة و ذلك لخواصھ الممیزة مثل كثافة الطاقة و الكفاءة العالیة و نسبة العزم 

احثین الى تحسین اداء محرك الموتور یسعى الكثیر من الب ونتیجة ھذه الخواص. العالیة مقارنة بالتیار

ھذه الرسالة تحاول ان تقدم محرك بأداء محسن و أقل تكلفة باستخدام تقدیر . المتزامن ذى القطب الدائم

  .السرعة بدون استخدام مستشعرات السرعة

ھذا البحث یقدم نظام التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى باستخدام تقدیر السرعة بدون 

فى ھذا البحث الدرجة الصحیحة لعنصر التكامل . سرعة و ذلك باستخدام الدرجة الكسریةمستشعرات ال

. تم استبدالھا بدرجة كسریة باستخدام التفاضل و التكامل الكسرى) تفاضل+ تكامل + تناسب (للمتحكم 

مل و أیضا تم توظیف تقنیة تحسین سرب الجسیمات لتولیف و اختیار أفضل قیم لعوامل التناسب و التكا

المنھجیة المقترحة تم اختبارھا . الدرجة الكسریة لمتحكمات السرعة و التیارات و متحكم تقدیر السرعة

بواسطة برنامج المحاكاة ماتلاب و النتائج أثبتت الأداء المحسن لتقنیة التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى 

تھا التقلیدیة ذات الدرجة الصحیحة وذلك نتیجة توظیف  المتحكمات ذى الدرجة الكسریة بدلا من نظیر

أیضا درجة الحریة التى أكتسبت فى المتحكمات ذات الدرجة الكسریة ساعدت . عند نقاط تشغیل مختلفة

تقنیة تحسین سرب الجسیمات فى الحصول على أفضل قیم فى أقل عدد من المحاولات مقارنة بنظیرتھا 

  .ذات الدرجة الصحیحة

یھا فى ھذا العمل یمكن اعتبارھا نقطة بدایة لتطبیق تقنیة تحسین النتائج التى تم الحصول عل

وذلك بفضل سرعة الحصول على افضل قیم باستخدام المتحكمات ذى  ONLINEسرب الجسیمات 

  .الدرجة الكسریة

  :وقائمة للمراجع المستخدمة  فصول ستھالرسالة تتكون من 

ور المتѧѧѧѧزامن ذى القطѧѧѧѧب المغناطیسѧѧѧѧى الاسѧѧѧѧتخدام الشѧѧѧѧائع للموتѧѧѧѧیقѧѧѧѧدم لمحѧѧѧѧة عامѧѧѧѧة عѧѧѧѧن : ١ الفصѧѧѧѧل

، كمѧا یѧѧتم تقѧدیم لمحѧѧة عامѧة عѧѧن التفاضѧل و التكامѧѧل باسѧتخدام الدرحѧѧة الكسѧریة و تقѧѧدیر )PMSM(الѧدائم

سرعة الموتور بدون استخدام مستشعرات السرعة و استخدام تقنیة تحسین سرب الجسیمات فى الحصѧول 

یѧتم عѧرض أھѧداف  كمѧا للѧتحكم فѧى سѧرعة الموتѧور )تفاضѧل+ تكامل + تناسب (على افضل قیم للمتحكم 

  .الأطروحة وتصمیم الرسالة في ھذا الفصل

ا ودر: ٢ الفصل ا تفصیلیً ً ً للأعمال السابقة الموجودة یوفر مسح عن طѧرق الѧتحكم فѧى سѧرعة الموتѧور، اسة

ات كمѧѧا یѧѧتم تقѧѧدیم مسѧѧحا تفصѧѧیلیل للاعمѧѧال السѧѧابقة عѧѧن تقѧѧدیر سѧѧرعة الموتѧѧور دون اسѧѧتخدام مستشѧѧعر

  .السرعة 



مسѧѧѧحا و شѧѧѧرحا تفصѧѧѧیلیا للطѧѧѧرق و التقنیѧѧѧات الریاضѧѧѧیة المسѧѧѧتخدمة فѧѧѧى الرسѧѧѧالة وھѧѧѧى  یقѧѧѧدم: ٣ الفصѧѧل

التفاضѧѧѧل و التكامѧѧѧل الكسѧѧѧرى أى باسѧѧѧتخدام الدرجѧѧѧة الكسѧѧѧریة بѧѧѧدلا مѧѧѧن الدرجѧѧѧة ( الریاضѧѧѧیات الكسѧѧѧریة 

  .)PSO(،أیضا یتم تقدیم تقنیة تحسین سرب الجسیمات  )الصحیحة

. نمذجة و المعادلات الریاضیة الخاصة بالموتور المتѧزامن ذى القطѧب المغناطیسѧى الѧدائمیقدم ال:٤ الفصل

یقدم نظام التحكم الموجھ للمجال المغناطیسى باستخدام تقدیر السѧرعة بѧدون مستشѧعرات أیضا ھذا الفصل 

للمѧتحكم الدرجѧة الصѧحیحة لعنصѧر التكامѧل  حیѧث یѧتم اسѧتبدال. السرعة و ذلك باستخدام الدرجة الكسѧریة

 قѧدیم تطبیѧقأیضѧا تѧم ت. بدرجة كسریة باستخدام التفاضѧل و التكامѧل الكسѧرى )تفاضل+ تكامل + سب تنا(

تقنیة تحسین سرب الجسیمات لتولیف و اختیار أفضѧل قѧیم لعوامѧل التناسѧب و التكامѧل و الدرجѧة الكسѧریة 

  لمتحكمات السرعة و التیارات و متحكم تقدیر السرعة

و مقارنѧѧات بѧѧین نتѧѧائج المنھجیѧѧة  بواسѧѧطة برنѧѧامج المحاكѧѧاة مѧѧاتلاب ائج المحاكѧѧاةیتضѧѧمن نتѧѧ: ٥ الفصѧѧل

المقترحѧѧѧة الممثلѧѧѧة فѧѧѧى اسѧѧѧتخدام المѧѧѧتحكم ذى الدرجѧѧѧة الكسѧѧѧریة بѧѧѧدلا مѧѧѧن المѧѧѧتحكم التقلیѧѧѧدى ذى الدرجѧѧѧة 

  .الصحیحة

  .ومقترحات للعمل في المستقبل للرسالھالاستنتاجات الرئیسیة  سردی: ٦ الفصل

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  


