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  لثانىالبحث ا ملخص
   ملخص البحث باللغة العربیة :

ا توفیر كثافة عالیة تستخدم محركات التدفق المحوري مواد أقل وبالتالي فھي بطبیعتھا أقل تكلف ة. یمكنھم أیضً
الطاقة ، والتي تبلغ أربعة أضعاف كثافة محرك التدفق الشعاعي. ھذا یجعل دراسة طرق التحكم لھذا المحرك 
ضروریة. الغرض من ھذه الدراسة ھو تقدیم تقنیة جدیدة للتحكم في الاستجابة الدینامیكیة والثابتة للمحركات 

). تصف المعادلات الدینامیكیة خصائص AFPMSMsلدائم ذات التدفق المحوري (المتزامنة ذات المغناطیس ا
وعاكس تعدیل عرض  AFPMSMالتحكم لمحركات المغناطیس الدائم ذات التدفق المحوري. تم إنشاء نموذج 

المزود  AFPMSM. بالنسبة لمحرك MATLAB Simulink) باستخدام SVPWMنبض متجھ الفضاء (
). تمت محاكاة نتائج تقنیة التحكم DTCالتحكم المباشر في عزم الدوران ( یستخدم،  SVPWMبعاكس 

ًا للنتائج ، تكشف طریقة التحكم المقترحة عن مزایا في تقلیل  ً جیداً. وفق المقترحة وتحلیلھا ، ووجد أنھا توفر أداء
     التموجات ونبض عزم الدوران مع تعزیز دینامیكیة السرعة واستجابة الحالة المستقرة.

       


